38 PREGUNTAS DE ALGEBRA

01 ALGEBRA
Si x =(-1;0;1) ey =(2;—1;—1), el valor de H z H es:
xTy
€. 1.1 ®
a) ( > \/5\/5)
2. 1, 1
b)(=i-—=i-—=
) ( > 2) O
2 1.1
WerprR O
02 ALGEBRA

La dimension del subespacio vectorial S = {(x;y;z;t) eR4 /x—y= O} es

a) 4 O
3 O
By O



03 ALGEBRA

Los vectores (1;0;1), (0;1;0) y (0;0;2) generan todo R3 si

a)a=0 O
b)a=0 O
c)a>0 O

04 ALGEBRA

Sean "A" y "B" matrices de orden 3 tales que ‘A‘ =3y ‘ B‘ =1/3, entonces:

a)|3AB|=3 O
b)[3AB|=9 O
c) [3AB|=27 O
05 ALGEBRA

Considera las siguientes afirmaciones:

1) Toda matriz con determinante 1 o —1 es ortogonal

2) Una matriz singular no puede ser ortogonal
3) Toda matriz diagonalizable es simétrica
4) Una matriz cuadrada puede no tener inversa, pero si la tiene es Unica

Entonces:
a) las afirmaciones 1) y 2) son verdaderas O

b) las afirmaciones 3) y 4) son verdaderas )
¢) las afirmaciones 2) y 4) son verdaderas ()



06 ALGEBRA

Si"A" es una matriz de orden "n", se define el rango de "A" como:

a) el numero méaximo de filas linealmente dependientes de "A" O
b) el nimero maximo de filas linealmente independientes de "A" O
c) el orden de un menor cualquiera no nulo de "A" O

07 ALGEBRA

Un sistema de 3 ecuaciones con 5 incognitas con r(A) = 3, donde "A" es la matriz de
los coeficientes, es:

a) incompatible O
b) compatible deter minado ()
¢) compatible indeter minado O

08 ALGEBRA

Si los menores principales de una forma cuadratica de 4 variables son ‘ Aﬂ >0,
| As|<0, |As]>0,
a) Indefinida O
b) semidefinida O)
c) definida O

A ‘ < 0, entonces la forma cuadrética es:



09 ALGEBRA

1 2 1
Si la matriz de una forma cuadrética definida positiva es [2 5 O:I , entonces:
0 a
a)a>5 O
b)a>0 O
c)a=5 O
10 ALGEBRA

Si Q(x) es una forma cuadréatica cuya matriz tiene determinante nulo, la forma
cuadratica nunca puede ser

a) definida @)
b) semidefinida ()
c) indefinida O

11 ALGEBRA

La forma cuadratica Q(x;y;z) = 3.x2 — 2.y2 — 22 restringidaa y +z = 0 es:
a) definida positiva ()
b) definida negativa ()
¢) indefinida @)



12 ALGEBRA

La dimension del subespacio vectorial S = {(X;y;z;t) eRt /x+y+t= O} es
)40

b)3 O
0l O

13 ALGEBRA

Los vectores (0;—1;0), (0;0;2) y (1;0;a) generan todo R3 si

a)a=0 O
b)a=0 O

¢) para cualquier valor de "a" )

14 ALGEBRA

El rango de una matriz de orden 4 x 5 es 4, entonces:

a) todos los menores de orden 4 de la matriz son nulos O
b) las filas de la matriz son linealmente dependientes ()
c) algin menor de orden 4 de la matriz es no nulo @)



15 ALGEBRA

Si los menores principales de una forma cuadréatica de 4 variables son ‘ Al‘ >0,

| Ap|>0, |As|<0, |A|>0, entonces la forma cuadrética es:
a) indefinida O

b) definida o semidefinida O

¢) de cualquier tipo O

16 ALGEBRA

La forma cuadratica Q(x;y;z) = 3.x2 — y2 — z2 restringida al subespacio de
ecuacion x +y =0 es:

a) definida positiva O
b) definida negativa ()
¢) indefinida ®

17 ALGEBRA

Si v{, vp y v3 son vectores ortonormales, los vectores v + vy y v + v3 son:

a) linealmente independientes ()
b) ortonormales O
c) ortogonales O



18 ALGEBRA

Tres vectores de RS

a) siempre son linealmente independientes O
b) siempre son linealmente dependientes O

¢) pueden ser linealmente independientes o independientes

19 ALGEBRA

El sistema AX =B, con A = [? ﬂ es compatible determinado si:

aa=1 (O
b)a=+1 (O
c)a=x+l (O
20 ALGEBRA

Si el rango de la matriz ampliada de un sistema de 4 ecuaciones con 5 incognitas es 3, el
sistema no puede ser:

a) incompatible O
b) compatible determinado O
¢) compatible indeterminado ()



21 ALGEBRA

Sea "A" una matriz tal que A5 = A; entonces:
a)A'=A" O
b) det(A) =+1 O
c) A=1 O

22 ALGEBRA

Si en un sistema lineal compatible indeterminado de 3 ecuaciones con 4 incognitas

afiadimos una ecuacion que es el doble de la suma de las dos primeras, el nuevo sistema
de 4 ecuaciones con 4 incognitas

a) es compatible determinado O
b) puede ser incompatible O
c) es compatible indeterminado ()

23 ALGEBRA
Los vectores (0;0;0), (1;1;1), (1;2;0) y (0;1;1)

a) son un sistema de generadores de R3O
b) son linealmente independientes O

¢) no son un sistema de generadores de R3O



24 ALGEBRA

Si ‘A —Le I‘ =—(A—=1).(A—2).(h —a) esel polinomio caracteristico de una
matriz simétrica "A", entonces "A" es diagonalizable:

a)sia=1l0a=2 O

bysiazlya=2 (O

Cc) siempre O

25 ALGEBRA

Si "A" es una matriz simétrica, entonces:
a) "A" es regular O
b) " A" tiene valores propios reales ()
c) det(A)=1 O

26 ALGEBRA

Un sistema generador del subespacio S = {(x;y;z) eR3/x=2.y+ z} es:
a) (1,0;) y 1,100 O
b) (2;1;0) y (1;1:0) O
©) (2:1,0) y (1;0:) O



27 ALGEBRA

Si X e y son vectores ortonormales, entonces H X+y H vale:

a)v2 O
b1 O
c)0 O

28 ALGEBRA

Sean "A" y "B" matrices regulares de orden "n"; entonces:
a) (AB)*'=A"'B" O
b) tr((AB) ™) = tr((BA) ™ O
c) tr(AB™) = tr(A).(tr(B) ™) O

29 ALGEBRA

Tres vectores de K>

a) siempre son LI O
b) siempre son LD O
c) puedenser LI6 LD O



30 ALGEBRA

Sien una matriz de orden 4 cuyo determinante es 96 trasponemos la matriz,
permutamos la 1%y la 22 filas y la 3% y 42 columnas, y multiplicamos la tercera fila por
1/2, el determinante de la nueva matriz es:

a)-3 O
bye O
c)-12 O

31 ALGEBRA

Sean v{, vy y v3 = vq + vy tres vectores de R3. El subespacio engendrado por
ellos tiene dimension:

a) 2 O
0162 O
016263 O

32 ALGEBRA

Despejando "X" en la ecuacion matricial (AtAX)~1 = (AtB)~1, resulta:
a) X=B7A (O
b) X =A"B O
) X =A'BTO



33 ALGEBRA
Si el rango de la matriz ampliada de un sistema de 4 ecuaciones con 3 incognitas es 3, el
sistema no puede ser:

a) incompatible @)
b) compatible determinado O
c) compatible indeterminado O)

34 ALGEBRA

En un sistema lineal de 3 ecuaciones con 4 incognitas, la tercera ecuacion es
combinacion lineal de las dos primeras; asi, el sistema siempre es:

a) compatible O
b) compatible indeterminado o incompatible O
¢) incompatible @)
35 ALGEBRA

Sea "A" una matriz singular de orden 3. Decir cual de las siguientes opciones no puede
corresponder al conjunto de valores propios de "A™:

a) A, =1y A, =0 (doble) O
b) 2, =1 4,=2y A,=0 O
A =11,=2y2,=50



36 ALGEBRA

Si ‘A —MLe I‘ =—(A—=1).(A—2).(h —a) esel polinomio caracteristico de una
matriz "A", entonces:

a)"A" es diagonalizablesia=16a2=2 QO

b) " A" es diagonalizablesia#1ya#2 ()

c)"A" siempre es diagonalizable O

37 ALGEBRA

La forma cuadratica Q(x;y;z) = —x2 —y2 — 3.z2 — 2.x.y + 4.x.7 restringi- da a
un subespacio "S" es:

a) de cualquier tipo O

b) definida O
¢) indefinida O
38 ALGEBRA

Dos de los valores propios de una forma cuadratica de 3 variables son 2 y 3, si la matriz
de la forma cuadratica es "A" entonces:

a) la forma cuadratica siempre es definida positiva O
b) si det(A) # 0, la forma cuadratica es definida positiva O
c)si det(A) = 0, la forma cuadratica es semidefinida positiva O

Empezar de nuevo
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